Pobrano z arkusze24.pl

fﬁmmji: Organizacja robot zwigzanych z budowa i utrzymaniem drég kolejowych
Oznaczenie
kwalifikacji: B'28

Numer zadania: (1
Kodarkusza:  B.28-01-16.08
Lp. Elementy podlegajgce ocenie/zasady oceny

R.1 Rezultat 1: Wykaz robot prowadzacych do wymiany przeset torowych
Elementy wykazu robdt:
(dopuszcza sie inne sformufowania pod warunkie ich poprawnosci merytoryczney)

R.1.1  |zamknigcie toru i osygnalizowanie go.

R.1.2  |zmontowanie toru podsuwnicowego.

R.1.3  |demontaz ztgcz szynowych przeset remontowanego toru.

R.1.4 zerwanie przeset torowych oraz ich przemieszczenie i utozenie na wagonach.

R.1.5 wyréwnanie podsypki i przygotowanie jej do utozenia nowych przeset.

R.1.6 przewiezienie nowych przeset i utozenie ich na wyrdéwnanym torowisku.

R.1.7  |polaczenie przeset tubkami.

R.1.8  |demontaz toru podsuwnicowego.

R.1.9 regulacja toru w planie i profilu.

R.1.10 |prace porzadkowe, zdjecie osygnalizowania miejsca robot, otwarcie toru.
R.2 Rezultat 2: Zestawienie ilosciowe materialow nawierzchniowych planowanych do
i zuzycia.

R.2.1 szyny typu S 49 - 296,58 t

R.2.2 |Podkiady z drewna migkkiego typ Il - 3 600 szt.; podklady z drewna migkkiego typ | - 240 szt.

R.2.3  |Sruby do fgczenia podkiadéw - 240 szt.
R.2.4 tubki £ 49 4-otworowe - 483 szt.; sruby lubkowe z nakretka — Stb 130 - 975 szt.

Ao Pierscienie sprezyste 2—zwojowe Pds 28a - 969szt.;
2.5 Pierscienie sprezyste 2-zwojowe Pds 25a - 15756 szt.

R.2.6  |tapki tp 2 -15 387 szt.

Ro7 Podkiadki zebrowe miedzyztaczowe ZM - 7 212 szt.;
- podktadki zebrowe podzlgczowe ZZ - 243 szt.

R.2.8 Przektadki podszynowe polietylenowe D 49 - 7 758 szt.

R.2.9 |Sruby stopowe M22 x 72 z nakretka - 15 483 szt.

R.2.10 |Wkrety do podktadéw drewnianych 49A - 30 966 szt.
R3 Rezultat 3: Wykaz elementow przytwierdzenia typu K szyny S49 do podkiadu
drewnianego

R.3.1 Szyna S49.

R.3.2  |Sruba stopowa z nakretka.

R.3.3 Pierscien sprezysty podwdjny lub pierscien sprezysty 2-zwojowy

R.3.4 tapka.
R.3.5 Podktadka Zzebrowa.
R.3.6 Przekiadka podszynowa.
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R.3.7 Whkret.

R.3.8  |Podkiad drewniany.
R.4 Rezultat 4: Opis zabezpieczenia miejsca robot wraz ze szkicem osygnalizowania toru

ﬁementy opisu:
R.4.1 tor szlakowy w miejscu prowadzenia robot wymaga zamkniecia dla ruchu pociggow.

R4.2 miejsce robét nalezy ostoni¢ tarczami zatrzymania D1 w odlegtosci 50 m od miejsca robot.

R.4.3 tarcze ostrzegawcze DO ustawione w odlegtosci 200 m + droga hamowania od sygnatu D1.

R.4.4 tarcze D1 ustawione w osi foru poza ostatnim rozjazdem.

R.4.5 elementy szkicu™ (dopuszcza sie pominigcie opisu przy tarczy D1 ,,w osi toru”)
* Szkic osygnalizowania toru
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