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Arkusz zawiera informacje prawnie Uklad graficzny © CKE 2016 CENTRALNA
chronione do momentu rozpoczecia egzaminu KOMISJA
EGZAMINACYJNA

Nazwa kwalifikacji: Organizacja rob6t zwigzanych z budowa i utrzymaniem drég kolejowych
Oznaczenie kwalifikacji: B.28
Numer zadania: 01

Numer PESEL zdajacego™

Ini . Migjsce na naklejke¢ z numerem
Wypetnia zdajacy PESEL i z kodem osrodka

B.28-01-16.08
Czas trwania egzaminu: 120 minut

EGZAMIN POTWIERDZAJACY KWALIFIKACJE W ZAWODZIE
_ Rok 2016
CZESC PRAKTYCZNA

Instrukcja dla zdajacego

1.

Na pierwszej stronie arkusza egzaminacyjnego wpisz w oznaczonym miejscu swoj numer PESEL
i naklej naklejke¢ z numerem PESEL i z kodem osrodka.

Na KARCIE OCENY w oznaczonym miejscu przyklej naklejk¢ z numerem PESEL oraz wpisz:
swo0j numer PESEL*,

oznaczenie kwalifikacji,

- numer zadania,

- numer stanowiska.

Sprawdz, czy arkusz egzaminacyjny zawiera 9 stron i nie zawiera blgdow. Ewentualny brak stron
lub inne usterki zgtos$ przez podniesienie r¢ki przewodniczacemu zespotu nadzorujgcego.

Zapoznaj si¢ z trescig zadania oraz stanowiskiem egzaminacyjnym. Masz na to 10 minut. Czas ten
nie jest wliczany do czasu trwania egzaminu.

Czas rozpoczgcia i zakonczenia pracy zapisze w widocznym miejscu przewodniczacy zespolu
nadzorujgcego.

Wykonaj samodzielnie zadanie egzaminacyjne. Przestrzegaj zasad bezpieczenstwa i organizacji
pracy.

Po zakonczeniu wykonania zadania pozostaw arkusz egzaminacyjny z rezultatami oraz KARTE
OCENY na swoim stanowisku lub w miejscu wskazanym przez przewodniczacego zespohu
nadzorujacego.

Po uzyskaniu zgody zespolu nadzorujagcego mozesz opusci¢ salg/miejsce przeprowadzania
egzaminu.

Powodzenia!

*w przypadku braku numeru PESEL — seria i numer paszportu lub innego dokumentu potwierdzajgcego tozsamosé
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Zadanie egzaminacyjne

W torze szlakowym przedstawionym na rysunku 1, na odcinku 3 km planowana jest przgstowa wymiana szyn
i podktadéw przy uzyciu pociagu zrywkowo-uktadkowego z suwnicami SBT-5B. Przesta toru maja diugosé
25 m 1 s3 zbudowane z szyn typu S 49 na podktadach drewnianych z przytwierdzeniem typu K — rysunek 2.

Na podstawie danych zamieszczonych z arkuszu egzaminacyjnym sporzadz dokumentacje planowanych
robot.

Czas przeznaczony na wykonanie zadania wynosi 120 minut.

Ocenie podlegaé bedg 4 rezultaty:
— wykaz robét prowadzacych do wymiany szyn i podktadéw — tabela 1,
— zestawienie ilosciowe materiatow nawierzchniowych planowanych do zuzycia — tabela 2,
— wykaz elementoéw przytwierdzenia typu K szyny S49 do podktadu drewnianego — tabela 3,
— opis zabezpieczenia miejsca robot wraz ze szkicem osygnalizowania toru.

Rysunek 1. Schemat toru szlakowego

STACIA A STACIAB

miejsce robot
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Wyciag z Warunkéw technicznych utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych Id-1

Oslonigcie miejsca robot

Tablica 12. Sposoby zabezpieczenia miejsca robét (placu budowy)

Sposob zabezpieczenia miejsca

L.p. Rodzaj wykonywanych roboét robot Uwagi
(-) (-.)
13 | Ciggta wymiana szyn sygnalista, ograniczy¢ predkos¢ do | na liniach zelektryfikowanych

a) roboty przygotowawcze

b) w czasie wymiany

30 km/h

tor zamkniety; sygnat D1”St6j”
zgodnie z Instrukcjg le-1 (E-1)

roboty prowadzi¢ zgodnie

z instrukcjg regulujaca sprawy
bezpieczenstwa pracy przy sieci
trakcyjnej i w jej poblizu

14

Wymiana ciggta podkiadow
metoda zmechanizowana

tor zamkniety; sygnat D1”5toj”
zgodnie z Instrukcja le-1 (E1);
sygnalista, przy rozstawie toréw

< 4 m ograniczy¢ predkosé na
sgsiednim torze do 60 km/h

(-..)

na liniach o predkosci ponad

100 km/h po zakorczeniu robot
ograniczy¢ predkos¢ do 100 km/h
do czasu stabilizacji (0,6 Tg)

15

Ciggta wymiana nawierzchni

(szyn, podktaddw, podsypki)
sposobem zmechanizowanym)

tor zamkniety; sygnat D1”St6j”
zgodnie z Instrukcjg le-1 (E-1);
sygnalista, przy rozstawie toréw
< 4 m ograniczy¢ predkosc na
sgsiednim torze do 60 km/h

(...)

na liniach o predkosci ponad

100 km/h po zakonczeniu robot
ograniczy¢ predkosc do 100 km/h
do czasu stabilizacji (0,6 Tg);

(..)

16

Uktadanie toru bezstykowego:
a) roboty przygotowawcze —
wytadunek szyn dtugich

b) wymiana szyn krétkich na dtugie

tor zamkniety, sygnat D1”Stéj”
zgodnie z Instrukcjg le-1 (E-1);
sygnalista

tor zamkniety; sygnat D1”St6j”
zgodnie z Instrukcja le-1 (E-1);
sygnalista, przy rozstawie toréow

<4 m ograniczy¢ predkosc na
sgsiednim torze do 60 km/h

na liniach zelektryfikowanych
roboty prowadzi¢ zgodnie

z instrukcjg regulujacg sprawy
bezpieczenstwa pracy przy sieci
trakcyjnej i w jej poblizu

(...)
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Wyciag z Instrukeji sygnalizacji Ie-1 (E-1)
Sygnaly zatrzymania i zmniejszenia predkosci podawane przenosnymi tarczami

Sygnal D1 "St6j" dawany tarczg zatrzymania

Dzienny
Prostokatna tarcza czerwona
z biata obwddka

Nocny
Czerwone $wiatfo na tarczy

3. Przenosng tarcze ostrzegawcza (sygnal DO0) i przenos$ng tarcz¢ zatrzymania (sygnat D1) ustawia si¢
w stosunku do toréw, do ktorych si¢ odnosza, wedtug tych samych zasad ustawiania, jakie obowigzuja dla
semaforéw, z tym Ze na stacjach przenosng tarcze zatrzymania ustawia si¢ na osi toru. (...)

(.-
6. Sygnat D1 ,,St6j” stosuje si¢:

1) jezeli stan toru lub jakakolwiek przeszkoda zagraza bezpieczenstwu ruchu pociggdéw albo jezeli czgs¢
szlaku jest tak uszkodzona, ze mozna po niej przejecha¢ tylko z szybko$cia mniejsza niz 10 km/h, lub jezeli
z innych wzgledow jazda na szlaku wymaga ograniczenia szybkosci ponizej 10 km/h,

2) jezeli pociag zostanie zatrzymany na szlaku i wymaga ostony - zgodnie z instrukcjg ruchu R1,
3) jezeli semafora nie mozna z powrotem nastawi¢ na sygnat ,,St6j”,

4) jezeli tarcza zaporowa zostanie unieruchomiona w potozeniu ,,Jazda dozwolona”,

5) jezeli czasowo brak semafora,

6) w razie zamknigcia toru stacyjnego lub jego czgsci,

(--)

9. W razie zastosowania sygnatu D1 w obrebie stacji tarcze zatrzymania ustawia si¢ zasadniczo w odleglosci
100 m przed miejscem, ktore ma by¢ ostonigte. Gdyby warunki miejscowe nie pozwalaly na ustawienie jej
we wskazanej odleglosci, wowczas mozna ustawié tarczg zatrzymania w odleglosci mniejszej niz 100 m.
Przed tarcza zatrzymania, ustawiong w obrebie stacji, nie umieszcza si¢ przenosnej tarczy ostrzegawczej.

...
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Wyciag z Katalogu nakladéw rzeczowych — KNR 2-37

Tablica (0112) Materialy nawierzchniowe dla toru stykowego, przytwierdzenie klasyczne, szyny S49,
podklady drewniane.

Naktad na 1 km toru
WYSZCZEGOLNIENIE Jednostka miary llosé dla poszczegdlnych wariantéw
4.2./K (...)
Lp. Oznaczenie
Rodzaj materiatow
Dtugosc szyny
Cyfr. Liter. 25m 30m (..

a b c d 01 02

1. [Szyny kolejowe n/t typ S 49 034 t 98,860 98,860

2. |Podktady z drewna miekkiego typ I 020 szt. 1200 1234

3. |Podkfady z drewna miekkiego typ | 020 szt. 80 67

4. |Sruby do taczenia podktadéw 020 szt. 80 67

5. [tubkit 49 4-otworowe 020 szt. 161 134

6. | Pierdcienie sprezyste 2-zwojowe Pds 28a 020 szt. 323 269

7. | Sruby tubkowe z nakretka — Stb 130 020 szt. 325 271

8. |tapkitp2 020 szt. 5129 5213

9. | Pierécienie sprezyste 2 zwojowe Pds 25a 020 szt. 5252 5256
10. | Podktadki zebrowe miedzyztaczowe ZM 020 szt. 2404 2472
11. | Podktadki zebrowe podzigczowe ZZ 020 szt. 81 68
12. | Przektadki podszynowe polietylenowe D49 020 szt. 2586 2628
13. | Sruby stopowe M22 X 72 z nakretka 020 szt. 5161 5246
14. | Wkrety do podktadéw drewnianych 49A 020 szt. 10322 10491
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DOKUMENTACJA PLANOWANYCH ROBOT

Tabela 1. Wykaz roboét prowadzacych do wymiany szyn i podkladow
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Tabela 2. Zestawienie ilo§ciowe materialéw nawierzchniowych planowanych do zuzycia

llos¢ materiatu planowanego do zuzycia

L.p. Nazwa materiatu
obliczenia wynik
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Rysunek 2. Przytwierdzenie typu K szyny S49 do podkladu drewnianego
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Tabela 3. Wykaz elementow przytwierdzenia typu K szyny S49 do podkladu drewnianego

Lp.

Nazwa elementu

1,
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Opis zabezpieczenia miejsca robot wraz ze szkicem osygnalizowania toru

Szkic osygnalizowania toru
STACIAB

STACIAA

00—

miejsce robot

Opis zabezpieczenia miejsca robot

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
...............................................................................................................................................................................
-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
...............................................................................................................................................................................
-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
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