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" CENTRALNA

% KOMISJA

Ww EGZAMINACYJNA
Nazwa kwalifikacji: Organizacja robot zwigzanych z budowa i utrzymaniem drég i obiektow

mostowych
Oznaczenie kwalifikacji: B.32
Numer zadania: 01
Arkusz zawiera informacje prawnie chronione
do momentu rozpoczecia egzaminu Miejsce na naklejke
i . z numerem PESEL i z kodem
Wypehnia zdajacy oérodka

Numer PESEL zdajgcego*
R B.32-01-15.01
X Czas trwania egzaminu:180 minut
)
5 EGZAMIN POTWIERDZAJACY KWALIFIKACJE W ZAWODZIE
_gn Rok 2015
= CZESC PRAKTYCZNA

Instrukcja dla zdajacego

1. Na pierwszej stronie arkusza egzaminacyjnego wpisz w oznaczonym miejscu swoj numer PESEL
i naklej naklejke z numerem PESEL i z kodem osrodka.

2. Na KARCIE OCENY w oznaczonym miejscu przyklej naklejk¢ z numerem PESEL oraz wpisz:

— swdj numer PESEL*,

— symbol cyfrowy zawodu,
— oznaczenie kwalifikacji,
— numer zadania,

— numer stanowiska.

3. KARTE OCENY przekaz zespotowi nadzorujagcemu czes$¢ praktyczna egzaminu.

4. Sprawdz, czy arkusz egzaminacyjny zawiera 11 stron i nie zawiera bledéw. Ewentualny brak stron lub
inne usterki zglo$ przez podniesienie r¢ki przewodniczacemu zespotu nadzorujgcego cze$¢ praktyczng
egzaminu.

5. Zapoznaj si¢ z trescig zadania oraz stanowiskiem egzaminacyjnym. Masz na to 10 minut. Czas ten nie
jest wliczany do czasu trwania egzaminu.

6. Czas rozpoczecia i zakonczenia pracy zapisze w widocznym miejscu przewodniczacy zespolu
nadzorujgcego.

7. Wykonaj samodzielnie zadanie egzaminacyjne. Przestrzegaj zasad bezpieczenstwa i1 organizacji pracy.

8. Jezeli w zadaniu egzaminacyjnym wystepuje polecenie ,,zglo$ gotowos¢ do oceny przez podniesienie
reki”, to zastosuj si¢ do polecenia i poczekaj na decyzj¢ przewodniczacego zespotu nadzorujgcego.

9. Po zakoficzeniu wykonania zadania pozostaw rezultaty oraz arkusz egzaminacyjny na swoim
stanowisku lub w miejscu wskazanym przez przewodniczgcego zespotu nadzorujgcego.

10.Po uzyskaniu zgody zespolu nadzorujacego mozesz opuscié salg/miejsce przeprowadzania egzaminu.

Powodzenia!

* w przypadku braku numeru PESEL — seria i numer paszportu lub innego dokumentu potwierdzajacego tozsamosé
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Zadanie egzaminacyjne

W oparciu o opis planowanych robdt i warunki ich wykonania oraz tablice z KNR sporzadz przedmiar
robét oraz ilosciowe zestawienie materialdw potrzebnych do wymiany warstwy $cieralnej na moscie,
ktdrego przekrodj poprzeczny przedstawiony jest na rysunku. Zapisz niezb¢dne obliczenia.

Na projekcie oznakowania i zabezpieczenia rob6t na czas trwania robdt nawierzchniowych wpisz
w wykropkowanych miejscach brakujagce odleglosci i symbole znakéw pionowych, zgodnie
z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
1 warunkdw ich umieszczania na drogach. SporzadzZ zestawienie niezbednych znakéw pionowych.

Wyciag z Katalogéw Nakladéw Rzeczowych, fragment rozporzadzenia Ministra Infrastruktury oraz projekt
oznakowania 1 zabezpieczenia robdt na czas trwania robot nawierzchniowych znajdujg si¢ w arkuszu
egzaminacyjnym.

Niezbedne obliczenia i ich wyniki oraz zestawienia wpisz w arkuszu egzaminacyjnym w wyznaczonych
miejscach.

PRZEKROJ POPRZECZNY MOSTU
Podporowy A-A Przestowy BB

4cm beton asfaltowy 0/31,5mm

4cm beton asfaltowy 0/31,5mm

1em izolacja przecwwodna typu termozgrzewalnego
20cm ptyta pomostowa

| 200 300 300 194
—gtr
—
E,:r
o
o
¥ 79 40| 190 40, 95 95 |40 190 40, 109
19
/ 5 444 Beton B35 -
IRERARARR R RRE S AEes
l
|
S ro- L i i S Sme mE EE M ) S| | g

Rysunek zwymiarowany w cm

Uklad warstw konstrukcji jezdni na moS$cie po wymianie warstwy Scieralnej
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Opis projektowanych robét i warunki ich wykonania

Na moscie o dlugosci 100 m, zlokalizowanym w ciggu istniejacej drogi, zaplanowano wymiang warstwy

$cieralnej jednego pasa ruchu.

W ramach remontu przewidziano sfrezowanie zuzytej oraz wbudowanie nowej warstwy $cieralnej z betonu

asfaltowego o tej samej grubosci.

Po zakonczeniu prac nawierzchni¢ w osi jezdni mostu nalezy oznakowa¢ linia podwojng ciagly

P-4.

Roboty nawierzchniowe bgdg prowadzone zgodnie z ponizszymi warunkami wykonania robot:

1.
2.
3.

Wszystkie roboty przy wymianie warstwy §cieralnej bedg wykonywane mechanicznie.

Do skropienia migdzywarstwowego nalezy zastosowac asfalt drogowy D200.

Roboty beda odbywaly si¢ na catej dtugosci mostu ,,pod ruchem”. Na moscie ruch bedzie odbywat
si¢ wahadtowo zgodnie z programem czasowej sygnalizacji §wietlne;j.

Na drodze istniejacej wprowadzono ograniczenie predkosci do 40 km/h.

Wyciag z Katalogow Nakladéw Rzeczowych

Frezowanie nawierzchni bitumicznych

Wyszczegolnienie robot: 1. Frezowanie nawierzchni bitumicznych z wywozem materiatu z rozbiérki
na odlegtos¢ do 1 km

Naklady na 100 m* Tablica 0102 z KNR AT-03
L Jednostki miary, Frezowanie nawierzchni hitumicznych
Whyszezegélnienia . .
Ip oznaczenia o gruboéci
Symbol rodzaje zawodéw, materiatéw cyfrowe literowa dodcm 4cm 7ecm 10cm
ato i maszyn
a s} c d 5] 01 02 03 0d
01 391 Robotricy — grupa | 149 r-g 4,00 0,90 1,80 2,40
Razermn 149 r-g 4,00 3,90 1,80 2,40
71 - Samochod samowytadowezy 10-15t
wyragowezy 148 Mm-g 3,50 1,60 3,50 5,60
74 - Frezarlfa_d_o nawierzchni drogowych 148 —_ 1,20 0,44 0,77 0,38
z podajnikiern 2,0 m
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Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych grysowych

Wyszczegolnienie robot: 1. Posmarowanie goragcym bitumem krawedzi nawierzchni, kraweznikow

1 urzadzen obcych. 2. Mechaniczne roztozenie warstwami dostarczonej na miejsce wbudowania mieszanki

ze wstgpnym jej zaggszczeniem urzadzeniami wibracyjnymi rozscielacza. 3. R¢czne rozlozenie mieszanki

w miejscach niedostgpnych dla rozktadarki. 4. Mechaniczne zaggszczenie warstw nawierzchni z r¢cznym

ubiciem mieszanki przy kraweznikach i urzgdzeniach obcych. 5. Obcigcie krawedzi.

Naklady na 100 m*

Tablica 0311 z KNR 2-31

Jednostki mia
WyszczegdInicnie nznaczeniaw' Nawierzchnia z micszanek mineralno-bitumicenych grysowych
asfaltowa | smotowa asfaltowa |  smolowa
warstwa wigigea warstwa $cieralna
Lo. p "
d symbale rodzaje zawod dw, materialdw 9 grubosci po zaggszczeniu
eto i maszyn cyfrowe | literowe za = za =@
laidy kaidy kaidy kaidy
4 cm 4 cm 3cm 3cm
dalszry dalsry dalszy dalszy
1cm 1cem 1em lem
a b C d 2] 01 02 03 04 05 06 07 C8
01 013 Bitumiarze grupa lll 149 r-g - - - - 0,12 0,03 0,12 0,03
02 01z Bitumiarze — grupa 1l 149 r-g 2,64 0,63 2,532 0,6l 2,26 0,68 2,04 0,05
03 302 Robatnicy — grupa Il 149 rg 0.66 0.16 0.63 0,15 0,85 0,26 0,80 0.26
Razem 149 r-g 3,30 0,79 3,15 0,76 3,23 0,97 2,96 0,94
20 ) Mieszanka n‘]n‘.leralno-csfa_ltnwa o34 t 9,95 349 ) ) ) )
grysowa czesciowo zamknigta
Miezzanka mineralne-zsfaltowa t
21 - ) 034 - - - - 7,65 2,55
grysowa zamknieta
72 ) Mieszanka m}rjeralna—smo_h:-wa 031 t ) ) 3,35 2,19 ) )
grysowa czedciown zarmknieta
>4 ) Mieszanka m|n¢ra|n0-smo+0wa 0,34 t ) ) ) ) ) ) 7.55 255
arysowa zambknieta
70 | 52314 | Rozkfadarka mas bitumicznych o 148 | meg 069 | 017 | 055 | o1 | 057 | o189 | 055 | o012
szerolkosci 4,0 m {2}
71 | 12193 | Weleestatyenysamojezdny 10E(I} g0 | o 669 | 017 | 065 | 016 | 057 | 619 | 055 | 018
7 | 1p100 | Walecstatyczny samojezdny 15t {1} 1498 | meg 0pa | 017 | 065 | o016 | 087 | o139 | 055 | 048
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Oczyszczenie i skropienie bitumem nawierzchni drogowych

Wyszczegdlnienie robot: 1. Dla kol. 01-06: 1. Oczyszczenie podbudowy Ilub nawierzchni
Z zanieczyszczen rgeznie szczotkami (stalowymi, z piasawy) lub mechanicznie szczotka ciagniong przez
ciggnik. 2. Polewanie wodg we¢zem z cysterny przy czyszczeniu mechanicznym. 3. Reczne odspojenie
stwardnialych zanieczyszczen. Dla kol. 07 1 08: 1. Napehlienie skrapiarek lepiszczem. 2. Podgrzanie
lepiszcza do wymagane] temperatury. 3. Skropienie rgczne wezem oczyszczonej podbudowy lub

nawierzchni.
Naklady na 100 m* Tabhlica 1004 z KNR 2-31
lednostki mi jeni
Wyszczagblnienie SEnasE m!ary, Czyszezenie nawierzehni Skr:.:pmmel
oznaczenia nawierzchni
| i I j
Lp. rodzaje zawoddéw, nie- \epszone) nie- Llepszane)
symbole . . beton , . | betoan .
materiatow ) ulepszongj hitum ulepszonaj hitum asfaltem smolg
eto cyfrowe| literowe kostica kostha
I maszyn "
reczne mechaniczne
B b < d 3 01 02 13 04 05 6 07 08
01 ﬁperam rzy - grupa 143 rg - - - cAa3 0,18 0,13 0,48 048
02 Robolmicy — grupa | | 149 g 6,79 4,55 2,72 1,57 0,70 0,50 0,47 048
Razem 149 r-g £,79 4,55 2,72 2,00 0,88 0,73 0,95 0,96
20 1040002 | Aslzll drogowy
0200 33 legr - - - - - - 51 -
Z1 1440700 Smofa. d-rogowa 033 ke i B ) B ) ) ) o
stabilizowana
2 1020307 | Olej napedowy 033 ke, - - - - - - 1,50 1.20
23 0300CC | Woda 60 m* - - - ©,80 2,80 0,80 - -
Skrapiarka do
0 54314 bitumu przewoina 148 m-g - - - - - - 1,22 1,23
Z reczna pompa
250-500 dm?
Szezotka
71 17113 mechanicnz (bee 145 m-g - - - 0,54 0,21 0,17 - -
ciggnika)
Ciggnik kotowy 36 ~
72 12100 KW (50K} {1} 148 m-g 0,54 2,21 0,17 1,22 1,23

Oznakowanie poziome jezdni farba chlorokauczukowg

Wyszczegélnienie robét: 1. Reczne oczyszczenie jezdni w miejscach przewidzianych do malowania.
2. Wyznaczenie linii i ksztaltow elementdow oznakowania. 3. Przygotowanie farby chlorokauczukowe;.
4. Pomalowanie znakow recznie pedzlami lub mechanicznie malowarky. 5. Przenoszenie zapor

przenosnych i znakow zabezpieczajacych w miar¢ postgpu robot.

Nuklady na 100 m” malowanej powicrzehni Tablica 0706 z KNR 2-31
Linie
segregacyine | krawgdziowe Strzatkl Krawgzniki
Wysiczegdinienie lednostki miary, - - iinne na
L ozhaczenia rzery- na skrzytowaniach symbole | przystankach
£ ciggle s i przejéciach dla Y prey
wane h
pieszyeh
Symhbole Rodzaje zawoddw, malowane
eto materialdw i maszyn cyfrowe | literowe | recznie mechanicznie recznie mechanicznie recznie
a h [ d o 01 a2 03 04 05 0& a7 08
01 123 Malarze — grupa 1l 149 reg 18,19 25,97 16,80 24,15 13,95
o2 391 Robolnicy — grupa | 143 - 36,38 10,50 18,90 51,81 33,60 12.60 49,35 40,95
Rarem 149 g 54,57 10,50 1Ran | 77,71 | s040 | 1260 | 73,50 A0,90
20 1520899 | Farba chloralkzuczukowsa 0RG dm? 45,30 39,30 39,30 48,30 43,30 39,30 52,50 52,50
Roreiedrralnik .
71 | 1530511 | Noreencrain 066 dm? 735 | 1260 | 1260 | 735 | 7,35 | 1260 | 7.35 7,35
chlorokauczukowy
0 o541 Ma'lowarka do znakowania 148 . ) 237 4,64 ) i 3,09
drag (1}
5 wehdd destawery 19+
71 | s9s11 if]m“‘r rl dastawery 148 m-g ; 2,32 4,64 y ; 3,09
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Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegélowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i warunkoéw ich umieszczania na drogach (fragmenty zalacznika nr 2)

Znaki pionowe

2.1.2. Odleglos¢ znakow ostrzegawczych
od miejsc niebezpiecznych

(i)

Odlegtos¢ umieszczania znakow
ostrzegawczych od wskazywanego miejsca
niebezpiecznego powinna by¢ dostosowana
do dopuszczalnej predkosci. ()

Zaleca sig, aby odleglos¢ znaku od miejsca

niebezpiecznego  dla  podanych  nizej
dopuszczalnych  predkosci na  drodze
wynosita:

-dlaV=100 km/h 300 m,
-dlaV= 90 km/h 250-300 m,
-dlaV= 80km/h 200-250 m,
-dlaVv= 70 km/h 150-200 m,
-dlaV < 60km/h 50-100 m,

()

2.2.14. Zwezenie jezdni

Znaki od A-12a do A-12¢ stosuje si¢ w celu
ostrzezemia o zblizaniu sie do zwezenia
jezdni, ktore moze by¢ niebezpieczne dla
kieryjacych.

Znak A-12a  zwezenie jezdni — dwustronne”
(rys.  2.2.14.1) wumieszcza sie przed
miejscami, w ktorych jezdnia jest zwezona
z cbu stron,

Rys. 2.2.14.1. Znak A-12a
Znak A-12b LZwezenie  jezdni -
prawostronne” (rys. 2.2.14.2) umieszcza si¢
przed miejscami, w ktorych jezdnia jest
ZWGZONa z prawej strony.

Rys. 2.2.14.2. Znak A-12b
Znak A-12c ,,zwezenie jezdni — lewostronne”
(rys. 2.2.143) umieszcza si¢ przed
migjscami, w ktorych jezdnia jest zwezona

z lewej strony.

Rys. 2.2.14.3. Znak A-12¢
2.2.16. Roboty na drodze
Znak A-14 roboty na drodze” (rys. 2.2.16.1)
stosije sie w celu ostrzezenia ¢ zblizaniu sig
do miejsc, w ktorych kierujacy pojazdem
moze spotkaé osoby pracujace na drodze lub
przeszkody, takie jak np. maszyny lub
materialty  znajdujace si¢ na  drodze
i utrudniajace ruch.
Znaki A-12a-A-12c umieszcza si¢ przed
migjscami, w ktorych wystepuje ce najmniej
po jedne] stronie jezdni zmniejszenie jej
szerokosci powyze] 0,2 m oraz jezeli
szerokosc zwezonego odcinka jezdni wynosi
mnigj niz 5,5 m.

Rys. 2.2.16.1. Znak A-14
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W zalezno$ci od sytuacji na drodze znaki
A-14 stosuje si¢ facznie z innymi znakami
pionowymi, poziomymi, sygnalizacja
swietlnga lub urzadzeniami bezpieczenstwa
ruchu drogowego.

(...)

Znak A-29 ,sygnaly swietlne” (rys. 2.2.31.1)
stosuje si¢ w przypadkach, gdy ruch
kierowany jest za pomoca sygnalizacji
swietlne] w miejscu, w ktorym kierujacy
moze sie tego nie spodziewac.

e0®

Rys 22311 Znak A-29
Znak A-29 umieszcza si¢ przed kazda
sygnalizacja $wietlng zastosowang na drodze
poza obszarem zabudowanym. Na obszarze
zabudowanym znak umieszeza si¢ przed
pierwsza sygnalizacja po wjezdzie do tego
obszaru oraz przed kazdvm miejscem, gdzie

sygnalizacja  swietlna  (trgjbarwna  lub
dwubarwna)  zastosowana  zostala do
kierowania ruchem wahadlowym. (...)

11.3. Tablice kierujgce

Tablice  kierujace  wedlug  wzordw
i wymiarow pokazanych na rtys. 1131

przeznaczone sg do oznaczania krawedzi:

- zweZonego pasa ruchu,

- zajetego lub zanizonego (zawyzonego)
pobocza, pasa awaryjnego lub dzielacego
w przypadku zwezenia pasa bezpieczenstwa,
- pasa ruchu z zalamaniami w planie,

Tablice kierujace ze skosnymi paskami majq
by¢ tak ustawione, by paski opadaly
w kierunku uzywanej czesci drogi. Do
oznaczenia ograniczone] skrajni z prawej
strony jezdni nalezy uzywac¢ tablic
kierujacych U-21b, a z lewej strony jezdni
U-21a. Dopuszcza sig stosowanie tablic
kierujgcych U-21a 1 U-21b zespolonych ze
Swiatlami ostrzegawczymi U-35
umieszczonymi nad tablicami.

Pobrano z arkusze24.pl

Rys. 11.3.1. Tablice kierujace:

a) U-21a b) U-21b

2.3. Tablice prowadzjce

Tablice prowadzace stosuje si¢ w  celu
uprzedzenia kierujacego pojazdem
o konieczne) zmianie kierunku jazdy. Tablice
prowadzace dziela si¢ na:

— pojedyncze w prawo U-3a,

— pojedyncze w lewo U-3b,

— ciagte w prawo U-3c¢,

— ciaglte w lewo UU-3d.

11.2. Zapory drogowe
Do wygradzania wzdluz jezdni stosuje si¢

zapory U-20a, a do wygrodzen poprzecznych
U-20b.

Znaki poziome

0.1z

012

0.24 m*/mb

012

Rys. 2.2.1.10. Znak P-4
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Czas przeznaczony na wykonanie zadania wynosi 180 minut.

Ocenie podlega¢ beda 4 rezultaty:

— przedmiar robot,

— ilo$ciowe zestawienie materiatow,

— uzupehiony projekt zabezpieczenia i oznakowania rob6t na czas trwania robdt nawierzchniowych,
— zestawienie znakéw pionowych do oznakowania rob6t nawierzchniowych na moscie.

Przedmiar robot

Podstawa
opracowania
Lp. (KNR nr..., Rodzaj i obliczenie ilosci robét .ledrl.ostka llosé robot
. miary
tablica........ "
kolumna.....)
1 2 3 4 5
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TloSciowe zestawienie materialow

Pobrano z arkusze24.pl

. : Jednostka Obliczona ilos¢
Lp. Rodzaj materiatu . p
miary materiatu
1 2 3 4

Miejsce na obliczenia
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Projekt oznakowania i zabezpieczenia robét na czas trwania robét nawierzchniowych

-----------

podano w metrach.
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Zestawienie znakéw pionowych do oznakowania robét nawierzchniowych na moscie

Lp.

Symbol znaku pionowego

Liczba znakow pionowych
[szt.]

1

2

3
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