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Nazwa Wykonywanie obstugi liniowej statkéw powietrznych i obstugi hangarowej
eI By wyposazenia awionicznego
waitiag:,  E-17
Numer zadania: 01
Kod arkusza: E.17-01-01_zo
Lp. Elementy podlegajace ocenie/kryteria oceny
R.1__ |Rezultat 1: Opis slowny dziatania obwodu sterowania APU — tabela 1
Zdajacy w tabeli 1 w kolumnie Prawda/Falsz w
R.1.1 wierszu 1 zapisat Falsz
R1.2 wierszu 2 zapisat Falsz
R.1.3  |wierszu 3 zapisal Prawda
R.1.4  |wierszu 4 zapisat Falsz
R1.5 wierszu 5 zapisat Falsz
R.1.6  |wierszu 6 zapisat Falsz
RA1.7 wierszu 7 zapisat Prawda
R.1.8 wierszu 8 zapisat Prawda
R.1.9 |wierszu 9 zapisal Falsz
R.1.10 |wierszu 10 zapisat Falsz
R Eezulta} 2: Tablice przejs¢ i wyjs¢ obwodu sterowania APU dla okreslonej sekwencl-l
sygnaléw wejsciowych — tabela 2
Zdajgcy w tabeli 2 w kolumnach odpowiadajacych stanowi nastepnemu Q ,,.; oraz wyjsciom zapisat
odpowiednio dla wiersza
R.2.1 Lp. 2 wartosci K1 =0, K2=0,K3=0
R2.2 |Lp.2wartosciGM=0,M=0,H=0,G=0,B6=0
R.2.3 Lp. 3 wartosci K1=1,K2=1,K3=1
R2.4 |Lp.3wartosciGM=1,M=1,H=1,G=0,B6=0
R.2.5 Lp. 5 wartosci K1 =1, K2=1, K3 =1
R.2.6 Lp. 5wartosciGM =1, M=1,H=1,G=1,B6=1
R.2.7 |Lp. 6 wartosci K1 =0,K2=0,K3=1
R.2.8 Lp. 6 wartosci GM =0,M=1,H=0,G=1,B6 =1
R3 Rezultat 3: Tablice przejsc i wyjs¢ obwodu sterowania APU w sytuaciji, gdy uszkodzony jest
zestyk nr 1 czujnika B3 — tabela 3
Zdajgcy w tabeli 2 w kolumnach odpowiadajacych stanowi nastepnemu @ ,,; oraz wyjsciom zapisat
odpowiednio dla wiersza
R.3.1 Lp. 4 wartosci K1 =1, K2=1,K3=1
R.3.2 Lp. 4 wartosciGM =1, M=1,H=1,G=0,B6=0
R3.3 |Lp. 5wartosci Ki=1,K2=1,K3=1
R.3.4 Lp. 5wartosciGM =1, M=1,H=1,G=1,B6 =1
R3.5 |Lp. 6 wartosciKi=0,K2=0,K3=0
R3.6 |Lp.6wartosciGM=0,M=0,H=0,G=0,B6=0
R.3.7 Lp. 7 wartosci K1=0,K2=0,K3=0
R3.8 |Lp. 7wartosciGM=0,M=0,H=0,G=0,B6=0
R4 Rezultat 4: Oznaczenia liczbowe przyporzadkowane do widocznych na rysunku elementow
konstrukcyjnych stycznika —tabela 4
Zdajacy zapisat w tabeli 4 w wierszu
R.4.1 Zacisk sterowania cyfre 4
R.4.2 Sprezyna stykowa cyfre 7
R.4.3 Sprezyna powrotna cyfre 5
R4.4 Rdzen/nurnik cyfre 2
R.4.5 Szczelina powietrzna cyfre 6




Wiece) arkuszy znajdziesz na stronie: arkusze.pl

Pobrano z arkusze24.pl

R.4.6 Zacisk mocy/pradowy cyfre 1
R.4.7 Uzwojenie elektromagnesu cyfre 3
RS Rezultat 5: Schemat pomiaru rezystancji uzwojenia stycznika za pomoca metody pomiaru
) posredniego - rysunek 4
. vl |
HV )= |
Uwaga: Za poprawny uwaza sig réwniez schemat odpowiedajecego metodzie z doktadnym
pomiarem natezenia pradu.
Schemat ukfadu pomiaru metoda posrednag rezystancji uzwojenia stycznika zawiera:
R.5.1. |zamkniety obwdd elektryczny
R.5.2. |zrédio napigcia
R.5.3. |zrodto napiecia ma wyrézniony biegun dodatni i ujemnymy
R.54. |amperomierz oznaczony symbolem A
R.5.5. amperomierz jest wigczony szeregowo z uzwojeniem stycznika
R.56. |woltomierz oznaczony symbolem V
R.5.7. |woltomierz jest wigczony réownolegle wzgledem uzwojenia stycznika
Rezultat 6: Pobrana energia oraz stopien roztadowania akumulatora podczas zasilania
R.6
rozrusznika G/M - tabela 5
Uwaga: Dopuszcza sie podanie przez zdajgcego innych wartoséi oraz jednostek pod warunkiem ich
zgodnosci z wynikami zamieszczonymi w Zasadach oceniaia.
Zdajacy w tabeli 1 w kolumnie Wartos¢é parametru i Jednostka miary zapisat odpowiednio w wierszu
R.6.1 Wartos¢ srednia natezenia pradu: 200,0+2
R.6.2 Wartos¢ srednia napiecia: 19,012
R.6.3  |Stopien rozladowania akumulatora podczas rozruchu w procentach; 3,920, 1
R.6.4 Energia elekiryczna pobrana z akumulatora podczas rozruchu: 45,642
Zdajgcy w tabeli 1 w kolumnie Jednostka miary zapisal odpowiednio w wierszu
R.6.5 |Wartosc srednia natezenia pradu: A
R.6.6 |Wartos¢ srednia napigcia: V
R.6.7 Stopien roztadowania akumulatora podczas rozruchu w procentach: % lub spacja
R.6.8 Energia elekiryczna pobrana z akumulatora podczas rozruchu: KJ




